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2. Series de Fourier TD (DFT)
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Relacién con frecuencia continua w = 27 f

donde T es el periodo de muestreo.
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Teorema del muestreo

Si z(t) es de banda limitada, tal que X (jw) = 0 para
|w| > wy,, entonces z(t) se puede recuperar de manera
Unica a partir de sus muestras z[n] = x(nT) si la fre-
cuencia de muestreo es el doble de la maxima frecuencia
presente en la senal original, vale decir ws = 2% > 2w .
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